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Sens RECOGNITION

Camera Vidar Axle

Caméra de comptage d’essieux par imagerie intelligente
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La caméra Vidar PAX dépasse les caméras traditionnelles. Grdce & son systéme d'imagerie intelligent basé sur l'A, elle capture chaque passager
avec des images claires et haute résolution, méme & vitesse élevé ou en conditions difficiles (pore—brises teintés, faible luminosité, météo extréme).

@ Comptage ultra précis des essieux, y compris
jumelés ou relevables

@ Double optique intelligente avec zoom optique x3

@ Sortie d'image latérale pour une vision compléte,

quelle que soit la longueur @ Classification automatique selon les normes

EURI13, FHWA ou personnalisées

@ Eclairage intégré mixte (IR 850 nm + blanc) pour
une reconnaissance 24/7 @ Analyse en temps réel avec traitement
embarqué des images

o Précision maintenue méme de nuit ou en
conditions extrémes @ Image compléte du véhicule, méme & pleine

vitesse

Aucun essieu ignoré. Aucune classification faussée.
Juste la donnée parfaite, en temps réel.

2 . Pensée pour durer, la caméra VIDAR Axle s pte aux i les plus exig
Integ ration et rObUStesse intempéries, poussiére, chocs ou conditions extrémes ne freinent pas ses performances.

Grdace a son boitier robuste certifié IP67 et anti-vandalisme, elle garantit une fiabilité constante
24h/24 et 7j/7, tout en minimisant les besoins de maintenance. Une solution congue pour

@ Installation latérale simple sans perturber le trafic ! R N
rester opérationnelle, méme I ou d'autres systémes échouent.

@ Compatible avec les infrastructures existantes

(péages, tunnels, ports, etc.)
Indice IP67 : totalement étanche & I'eau et & la poussiére

@ Stockage local sécurisé, méme sans connexion

constante Anti-vandalisme : protection certifiée

@ Design modulaire pour une maintenance rapide Fonctionnement 24h/24 et 7j/7, sans interruption

3 ans de garantie constructeur
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Caméra de comptage d'essieux Vidar

Ritsolution Capeur 1882 1.5 MP (1440 x 1080]

FPS ma, Capteur 1et 21204 720p

Captewr 11 coubeur + filtre passe-tout, sbiurateur ghobal

Capte
i Capteur 2 : noer et blanc « filtre de dérivation IR, obturateur ghabal

INLETTLAEUT st it Contréle sutomatique de la lumincsité avec des environnements de trafic prédéfinis ou manuel

Lo

ZoOM £ Mise AU pOINt Motorisés, réglabiles b distance

Monture dobgenl Suppont perionnaling

Optigue 142
Granad angle 1 FLE x 637
Tibbobgectif : J29" £ 14"

Angle de vue

Zoom optique Optiquers T et 22 3x

Distance focale Optigues 1 et 2: Variable 3-9 mm

Comfugurain S capbrurs prricnesbes fpar auemle, réssiuion, touleur cu e et blanc, pbaun (s ou fm, dutance s, ez
et des filtres (bande 18, [R.Cut, All Pass et Polarized) sont disponibles sur demande.

Gamme OCR - ACCR 1,588 m (4,52 4 26,25 pieds)

Plage £ VRESSE S VENRUH
G, e CONGHANNTS EpLMIaes]

0 kmsh - 120+ kmidh £ 0 mph - 74,5+ mph

Nombre maximal de voies 1

Lo poutbe de Tppireil pheoto prut Bre sdaplie dves iffirents obyectfs #f capleurs
combinanice pour rEpandre aux exgeroes ipdofigurs da proje

CarmensANPR Mon

Conformité GDS Oui

[ T — Nombre et position des roues (essieux relevés et rétractés incl.)

Catbionaton g3 vt Qui
FORTNNSNES SUPPMMERLITES hasbes st FLA EbeS (e i n00AISa3300E de Dode B CUMENE B e Sutre thohe OCR,
eic. peuvent dire sciivis pour des projets sélectionnis
Longusur donde LED Blanche + [R BS0 nm -
Nombre de LED 12 LED haute puisiance -
Modes d'éclairage Synchronisé ou continu
Angle du falsceau diclairage 22
Intensité variable Riébglable par incréments de 100, flash de parité firensité différente pour les images paires o impaires)
Taute kangueur donde requise (blanc, 760 am IR, B50 nm IR, ote.)
enbene rrlangds s ilboents drghes e Teicea 5208 pakement dipenibhes sur demands, p—
Protscsies de communication | ONVIF, ARP, TCPAP, DHCP, NTP, FTP, HTTP, RTSP, HTTPs, SFTP, DNS, SNMP, 55L/TLS, NTCIP ?
PortsdEs | 12 broches (ilminateur externe, UART, GPIO, USE, RS232)
Dibelencheur laser intéged Laser ponctuel de § mBag J
Longueus donde sulaser 905 nm CLASSE 1 (60825-1 2014)

ot clanse e vheurdh

ekl

Besoin en énergie 2428V CA* ;min. 2,5 A

18w

Consemmation Hectrique typRue

120
86
E

10

* 36 VL, lorsguine abmeneation Hectrique 3 deuble Bolation ot gabassguernen mokbe ¢4t utikibe 1

- 45°C - +70°C [49°F - +158°F)

Température de foncticnnement® |

IPET, K10**

S 4 e

40

Dimensions
798 x 153 x 377 FI,73" = 6,227 = 14,847 '
avec support (LxlxH) * * mm " "
Paids 5.3kg/ 11,6816 80
Dansiabote Caméra, support, boudier
** Poar la protection K10, un compasant accessoire supplémentaire peut #ire nécessaire
Chble F stimentation M12. cible [thermet, bofte de jonction. éclairage infrarouge externe. GRS externe, cble 675 SIDE SCAN A¥LE NUMBER:

S

Fabriqui dans NUE NDwA< conforme CATEGOI:I';
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Contactez nous::

Actimart Il - Lot n°9
www.vsens.fr

04 42977075
contact@vsens.fr

1140 rue Ampére - BP 70180

13290 Aix-en-Provence Cedex 3




